Prakticky pravodce pouzivanim robotického vysavace MIDEA i5C bez laserové navigace a Wi-Fi

Uvod a obecna charakteristika modelu MIDEA i5C

Robotické vysavace se v poslednich letech staly béZznou soucasti domacnosti, a to predevsim diky jejich schopnosti
zjednodusit kazdodenni uklid podlah. Model MIDEA i5C je zastupcem cenové dostupnéjsich robotickych vysavaca,
ktery si klade za cil nabidnout komfort automatického uklidu i uZivatelim, ktefi se nechtéji spoléhat na moderni
technologie, jakymi jsou laserové snimani prostoru nebo pokrocilé Wi-Fi propojeni. Tento model tak predstavuje
kompromis mezi cenou, jednoduchosti a dostatecnou efektivitou, a je vhodny zejména pro uZivatele, ktefi hledaji
zakladni feseni Cistoty domacnosti bez sloZitych technologii.

Absence laserové navigace i moznost pouziti bez Wi-Fi vSak prinasi jak nékteré vyhody, tak také omezeni, ktera je treba
mit na paméti pfi kazdodennim provozu. V tomto textu podrobné rozebereme principy navigace a orientace v prostoru
u MIDEA i5C, jeho vykonnost ve vétsich bytech, schopnost navratu do dokovaci stanice a praktickd doporuceni pro co
nejefektivnéjsi provoz. Soucasti bude také rozbor vyhod a nevyhod této koncepce, porovnani s konkurenci a prehledna
tabulka klicovych vlastnosti a doporuceni pro uzivatele.

Technické specifikace a konstrukce vysavace MIDEA i5C

Roboticky vysavac MIDEA i5C patfi do kategorie levnéjSich domacich asistentl, coz se odrazi jak v pouZitych
technologiich, tak v zakladnich parametrech. Rozméry zafizeni jsou kompaktni (v priméru okolo 32 cm a vyska pfiblizné
7,8 cm), coz umoznuje snadné zajizdéni pod vétsinu nabytku. Vysavac je vybaven nadobou na prach o objemu 0,6 litru,
vykonem sani kolem 1500 Pa, bo¢nimi kartacky pro efektivni CiSténi pfi sténach a zakladnim HEPA filtrem. Baterie ma
kapacitu 2600 mAh, coZ staci na praci po dobu zhruba 90 aZ 120 minut na jedno nabiti, zavisle na reZzimu ¢iSténi a
povrchu.

Ovladani MIDEA i5C je mozné diky fyzickym tlacitkim pfimo na téle vysavace nebo prostfednictvim dalkového
ovladace, ¢imzZ se zvysuje uZivatelsky komfort, zejména pro ty, kdo nechtéji vyuzivat mobilni aplikace.

Podporované reZimy uklidu zahrnuji automaticky rezim, reZim uklidu podél stén, bodové ¢isténi a navrat do zakladny.
Vysavac neumoznuje naplanovat pokrocilé trasy nebo vytvaret mapy prostoru, cozZ je dan za absenci laserové navigace.

Ve srovnani s drazsimi modely zde tedy uZivatel nenajde ani ,mopovani“, ani pokrocilé moznosti programovani nebo
integrace do chytré domacnosti. Na druhou stranu se jedna o robustni zakladni stroj vhodny pro kazdodenni uklid
hlavnich prostor v byté ¢i mensich domech.

Navigacni technologie bez laserové skenovaci jednotky
Zakladni principy pohybu a navigace

MIDEA i5C je vybaven tradicnéjsi formou navigace kombinujici gyroskopické senzory, infracervené senzory a
mechanické narazniky, které mu umoznuji zjednodusené rozpoznat prekazky i ukoncéeni mistnosti. Zakladem neni
zadna pokrocila lokalizace v prostoru (SLAM technologie), ale nahodny nebo ,,polonahodny“ princip pokryti plochy
doplnény obéasnym opakovanim prejetych mist.



Gyroskopické cidlo sleduje zakladni zmény sméru a rotace robotu, coz umoZnuje zafizeni realizovat zdkladni pfimé a
postranni pohyby. Infradervené senzory, umisténé predevsim ve predni ¢asti, detekuji blizké prekazky, jako jsou stény,
nabytek ¢i nohy stolu. KdyzZ vysavac narazi na jiny typ prekazky, aktivuje se naraznik, ktery vysle signal k otoCeni a zméné
sméru.

Tento systém orientace je jednodussi, ale méné precizni nez laserova navigace nebo kamerové systémy. Vyhodou je
nizsi cena, nevyhodou pak nizsi schopnost optimalizovaného pokryti a mensi presnost pfi vyhybani se sloZitym
prekazkam ¢i komplikovanym pldorystiim bytu.

Algoritmy pohybu a pokryti plochy

Na rozdil od sofistikovanych drahych modeld, které mapuji prostfedi a planuji optimalni trasu, MIDEA i5C pouZiva
algoritmy nahodného pohybu (Random Bounce) nebo zjednodusené programy pro pfejezd mistnosti tak, aby pokryl
co nejvétsi moznou plochu bez jasného védomi, kde se pravé nachdzi. Obvyklé jsou tfi hlavni pohybové vzorce:

e Automaticky (ndahodny) rezim: Robot se pohybuje ndhodné, stfida pfimé prejezdy s otacenim po narazu do
prekazky.

e Pohyb podél stén: Robot sleduje okraje mistnosti, ¢imz odstraniuje necistoty, které se nachazeji podél stén.
e Bodové cisténi: Robot se soustfedi na jednu oblast, kde pohyb opakuje ve spirdle nebo jiném cyklickém vzorci.

Absence laserového nebo kamerového mapovani znamend, Ze robot pfi delSim Uklidu mlze nékterd mista projet
vicekrat, zatimco jinad zlstanou delSi dobu neuklizena. Na cistotu povrchl to ma vliv predevsim ve vétSich nebo
¢lenitéjsich prostorech.

Orientace v prostoru a vyhybani se prekazkam

Navigacni schopnosti MIDEA i5C jsou postaveny na kombinaci vice zdkladnich cidel, diky cemuz je schopen detekovat
prekazky a upravit smér pohybu tak, aby minimalizoval ndrazy. Nicméné nepouziva Zadnou pokrocilou orientaci v
prostoru — nema mapovaci schopnosti ani moznost paméti konkrétnich mistnosti.

Klicové senzory a mechanismy orientace:

¢ Infracervené senzory: Zabrani ¢elnému narazu do vétSich prekazek.

e Mechanicky naraznik: Zaznamendva kontakt s prekazkou, na coZ robot reaguje zménou sméru.

e Senzory proti padu: Jsou umistény na spodni strané vysavace a zabranuji padu ze schodl nebo vyvysenin.

e Gyroskopicky senzor: Monitoruje natoceni a pohyb vysavace, coZ napomaha orientaci a mirnému narovnani

drah pohybu.

Pokud vysavac narazi na prekazku, otoci se o pfedem nastaveny Uhel (napfiklad 90° nebo 45°) nebo zahdji jizdu podél
prekazky. U mensich a lehcich predmétl hrozi riziko rozjeti téchto véci po mistnosti, proto je vhodné prostor pred
uklidem pfipravit.

Omezeni pfi detekci a vyhybani se prekazkam

Kvlli absenci pokrocilych kamer a lidar( nedokaze tento model spolehlivé rozeznat tenké kabely, boty, husté clenéné
nohy stolu, zaclony nebo volné polozZzené textilie. SloZitéjsi oblasti, naptiklad husté zastavény obyvaci pokoj, tak mohou
byt problém. Doporucuje se dlkladné vycistit podlahu od volnych predmétl prfed kazdym spusténim, aby se
minimalizovalo riziko zadrhnuti nebo nezadouciho presouvani véci po byté.

Vykonnost uklidu ve vétsich bytech
Pokryti plochy a efektivita

Robotické vysavace s ndhodnou navigaci obecné lépe funguji v mensich a jednodussich pladorysech, kde nehrozi, Zze by
opakované projizdély stejna mista nebo naopak ¢asti mistnosti zcela vynechaly. Ve vétsich bytech (nad 70 m?) je pokryti



podlahy méné konzistentni a miZe trvat déle, nez bude cely prostor uspokojivé vysat. U MIDEA i5C zavisi kvalita pokryti
na clenitosti prostoru, mnozstvi prekazek a vybraném rezimu cisténi.

Pti testovani uzivateli bylo zjiSténo, Ze v otevienych bytech bez mnoha dvefi a s minimem prekazek dokdze vysavac
pomérné rychle projit cely prostor. Ve clenitych bytech s vice mistnostmi vSak nejsou vyjimkou mista, ktera zlstanou
docasné neuklizena nebo naopak prejizdéna opakované.

Doporuceni pro vétsi byty

V pripadé vétsich bytll je vhodné rozdélit vysavani na vice cyklll nebo dle moZnosti uzavirat jednotlivé ¢asti bytu (napf.
zavienim dvefi), aby robot postupné zvladl celou jednotku. Pomoci miZe manudlni presouvani vysavace do
jednotlivych mistnosti nebo spusténi bodového cisténi v problémovych oblastech.

V nékterych pfipadech, zejména u clenitych bytl, nevystihne MIDEA i5C okraje nebo rohy mistnosti s takovou
dlslednosti, jakou nabidnou modely s pokrocilou navigaci. Opakovany uklid vSak obvykle zvysi pravdépodobnost, Ze
budou vSechny prostory ¢asem uklizené.

Navrat do dokovaci stanice a nabijeni
Automaticky navrat vs. ruéni umisténi

MIDEA i5C je vybaven funkci automatického navratu do nabijeci stanice. Po ukonceni uklidu nebo pfi poklesu baterie
pod urcitou hranici robot aktivuje algoritmus hledani dokovaci stanice. Jelikoz nevytvari mapu prostoru, pracuje spise
s paméti posledniho znamého sméru a infracervenym vyhledavanim signalu z dobijeci stanice.

Postup ndvratu:

e Vysavac pfi poklesu energie za¢ne hledat signdl vysilany dokovaci stanici (infracervené paprsky).

e Robot pojizdi v pfimych nebo mirné zakfivenych trajektoriich, dokud signal nezachyti.

e Po zachyceni infracerveného signdlu upravi smér a pomalu zajede do dokovaci zakladny.
Tento systém je ucinny v otevienéjSich prostorech s minimem pfekazek, kde je dokovaci stanice umisténa na dobfe
viditelném, volném misté. V husté zastavénych prostorech, nebo pokud je stanice schovdana za nabytkem, mize mit
vysavac s nalezenim doku problém a mize vyzadovat ru¢ni preneseni do stanice.

Praktické rady k umisténi dokovaci stanice
Aby roboticky vysavac nasel zakladnu co nejefektivnéji, doporucuje se:

e  Umistit stanici na volnou rovnou podlahu, idedIné s alespori 0,5 m volného prostoru po strandch a minimalné
1 metr prostoru pred stanici.
e Zamezit postaveni stanic za vyssi ¢i kovové predméty, které mohou stinit infracervené signal figuru zakladny.
e Pravidelné Cistit kontakty na zakladné i na vysavaci kvlli spolehlivému nabijeni.
Rucni presunuti robotu do doku muZe byt potfeba zejména pfi ukonceni manudlné zahajeného uklidu v jiné ¢asti bytu,
nebo kdyZ robot narazi na nefesitelnou prekazku.

Provoz vysavace bez pfipojeni k Wi-Fi

Jednou z dulezitych vlastnosti MIDEA i5C je moznost provozu bez jakéhokoliv propojeni do domaci Wi-Fi sité. Na rozdil
od vétsiny modernich robotickych vysavacu, které mohou byt ovladany prostfednictvim mobilni aplikace (napftiklad pro
planovani uklidu, nastaveni rezimd, sledovani mapy nebo integraci do chytré domacnosti), zde vystacite s dalkovym
ovladacem nebo fyzickymi tlacitky.

Vyhody provozu bez Wi-Fi:

e Ochrana soukromi: Zddnd data o pohybu po byté nejsou odesilana do cloudu.
e Bez naroku na konfiguraci sité: VVysavac lze ihned pouzivat i v domdcnostech bez stabilniho internetu.
e Vétsi odolnost vici vypadkim pfipojeni.



Omezeni provozu bez Wi-Fi:

e Neni moZné provadeét vzdalené planovani, zmény rezimil nebo aktualizace firmwaru.

e Chybi notifikace na telefon o dokonceni tklidu ¢i chybach.

e Nelze pouzit chytré hlasové asistenty nebo nastavit specifické oblasti dklidu.
PfestoZe je ovladani jednodussi, stale je mozné uspokojivé vyuzit zakladnich funkci zatizeni. Vétsina uZivatell si vystaci
s moznosti spustit, zastavit ¢i zménit rezim uklidu pfimo na téle vysavace nebo dalkovym ovladacem.

Vyhody a nevyhody provozu bez laserového mapovani a Wi-Fi
Vyhody absence laseru a Wi-Fi

e Cenova dostupnost: MIDEA i5C byva vyrazné levnéjsi nez konkurence s laserovou SLAM navigaci nebo
vestavénou kamerou.

e Jednoduchost: Mensi pravdépodobnost softwarovych chyb, jednodussi nastaveni a minimalni mnozstvi
nastavovacich parametrd.

e Rychlejsi prvni spusténi: Bez nutnosti konfigurace, registraci nebo pdrovani.
e Soukromi: Udaje o doméacnosti nejsou ukladdny ani pfenaseny na externi servery.

e Méné citlivych komponentl: Absence laserové véze znamenda méné (asti, které se mohou mechanicky
poskodit.

Nevyhody absence laseru a Wi-Fi

e Méné efektivni pokryti velkych/¢lenitych prostor: Bez mapovani nejsou trasy optimalizované, mize dochazet
k opakovanym prejezdlim nebo vynechanym mistlm.

e Problémy s orientaci v ¢lenitém prostfedi: Laser nebo kamera umoznuji presné;jsi detekci Uzkych prichodu a
komplikovanych padorysu.

e Chybi pokrocilé moznosti planovani: NemUzZete napfiklad definovat zakazané zény, délat ¢asové plany uklidu
specifickych mistnosti ani sledovat mapy historie uklidu.

e  Vétsi riziko zaseknuti: Horsi detekce nizkych nebo visicich prekazek (kabely, zaclony, povislé ubrusy).

Smart funkcionality nelze vyuZit, coZ je zasadni kompromis pro uZivatele, vyZadujici komplexni planovani, reporting
nebo hlasové fizeni. Pro technicky méné zdatné uzivatele ¢i starsi osoby mlze byt naopak vyhodou, Ze cely proces je
plné manudlné ovladatelny.

Prakticka doporuceni pro efektivni provoz
P¥iprava prostoru
Pro maximalni efektivitu MIDEA i5C je klicova dukladna pFiprava prostoru pred uklidem:
e QOdstrante ze zemé volné a malé predmeéty (hracky, kabely, ponozky, sacky).
e Zvednéte lehci predméty (Zidle, drobny nabytek) nebo je posurite mimo Cistici trasu.
e Sklopte zavésy nebo je zajistéte, aby se nedostaly do cesty vysavaci.
e Zajistéte, aby byly pristupné vsechny oblasti, které maji byt vycistény, pripadné otevrete dvere.
e Umistéte dokovaci stanici na volné a dobfe viditelné misto.

Pokud mate ve vétsim byté oblasti, ke kterym se robot tézko dostane (napfriklad uzké chodby, pokoje oddélené dvermi),
muZete zvazit rozdéleni uklidu na vice sekci.



Spravné spousténi a rezimy
Vhodné je stridat rlizné rezimy (auto, edge, spot) podle aktualni potreby:
e Automaticky reZzim pro zakladni bézny uklid hlavnich prostor,
e Edge pro docisténi u stén nebo po vétsim neporddku v rozich a podél nabytku,
e Spot cleaning v pfipadech, kdy potrebujete dikladnéjsi vysati konkrétni oblasti.
Tip: Nechte vysavac dokoncit cely cyklus — pokud jej vypnete dfive, nebude schopen vidy najit dokovaci stanici spravné.
Pravidelnd udrzba
Pravidelnym cisténim a udrzbou prodlouzite Zivotnost robotu a zvysite jeho efektivitu:
e Vysypte a vycistéte sbérnou nddobu po kazdém uklidu.
e Pravidelné Cistéte HEPA filtr (doporucuje se alespon jednou tydné).
e Odstranujte namotané vlasy a chlupy z rotacnich kartackd a kolecek.
e Jednou mésicné ocistéte kontakty pro nabijeni a prelestéte sklo infracerveného senzoru.

¢ Sledujte opottebeni akumulatoru a ¢as od ¢asu jej pIné nabijte/vybijejte pro zachovani kapacity.

Tabulka klicovych vlastnosti a doporuceni

Funkce / Doporuéeni MIDEA i5C Komentaf / Vyznam pro uzivatele

Typ navigace Gyroskopickd, bez laseru Nahodné/polo-nahodné pokryti

Provoz bez Wi-Fi Ano Lze pouZzivat Cisté manudlné

Ovladani Tlacitka, dalkové ovladani Vhodné pro osoby bez chytrych zafizeni
Mapovani prostoru Ne Nevytvari mapu, chybi pokrocilé planovani
Schopnost ndvratu do doku Ano (IR vyhledavani) MuzZe byt omezené v ¢lenitém prostoru
Kapacita baterie 2 600 mAh (cca 120 min) Nutnad pfiprava prostoru pro delsi vydrz

Objem nadoby na prach 0,6 litru Vystaci na béZzny uklid stfedné velkého bytu

Typ filtrG HEPA filtr Vhodné pro alergiky

Rezimy uklidu Auto, Edge, Spot, Return Flexibilita rezimu

MozZnost mopovani Ne Nutno fesit ru¢né v pripadé potreby

Udrzba Pravidelna manualni DulezZité pro udrZeni vykonu zatizeni
Doporucené pouziti Mensi/stfedni byty (do 70 m?) Ve vétSich bytech nutné planovat provoz po &astech
Specifikum Nizka cena, robustnost Odpovida zakladnim potiebam, nizsi inteligence

Tabulka shrnuje hlavni vlastnosti MIDEA i5C a doporuceni k jeho kazdodennimu pouzivani. Jak je patrné, zafizeni cili na
uzivatele preferujici jednoduchy provoz a uklid bez zavislosti na pokrocilé smart domacnosti. Doporuceni se tykaji
predevsim dlkladné pfipravy prostoru, dlsledné uadriby klicovych komponent a vhodného planovani uklidu v
rozsahlejsich bytech.



Udrzba a péce o roboticky vysavaé

Pravidelna udrzba prodluzuje Zivotnost vysavace, snizuje riziko selhani a zvySuje efektivitu uklidu. U pfistroji s absenci
sloZitéjsi elektroniky nebo drahych laserovych dili je mechanicka udrzba zpravidla snazsi. Nutné je:

e Pravidelné vyprazdnovani shérné nadoby a udrzba filtru, idedlné po kazdém uklidu, nejpozdéji jednou tydné.

o Cidténi kartacka a kolecek od vlast a niti, protoZe s naristajicim odporem se snizuje U¢innost vysavani a
zvysuje spotreba baterie.

¢ Kontrola a odstranéni nedistot ze senzorl (zejména dérna cocka infraCervenych senzor( a kontaktd pro
nabijeni).

e Kontrola opotiebeni rotacnich ¢asti a véasna vyména jednoduchych spotrebnich dild, jako jsou bocni kartacky
nebo filtry.

¢ Dobijeni/vybijeni baterie, idedlné nenechavat baterii dlouhodobé vybitou, vyhybat se extrémnim teplotam,
které baterii Skodi.

S pouhou zdkladni udrzbou zvladne MIDEA i5C spolehlivy provoz po dobu nékolika let, pficemz jednoduchost
mechanismu zarucuje, Ze vypadky budou obvykle zptsobeny mechanickym zadrhnutim nebo vybitim, ne elektronickou
poruchou.

Zavér a shrnuti hlavnich doporuceni

Roboticky vysava¢ MIDEA i5C je solidni zadkladni volbou pro kazdodenni uklid, pokud nejsou na uklidovy automat
kladeny vysoké naroky na inteligenci a personalizované planovani trasy. Absence laserové navigace a moznosti Wi-Fi
pfipojeni znamena nizsi pofizovaci cenu a velmi jednoduchy provoz — ¢asto vitany u méné technickych uzivateld ¢i v
domdcnostech seniord. Na druhé strané, v porovnani s drazsimi modely, musite pocitat s nizsi presnosti pokryti a mensi
efektivitou v ¢lenitych prostorach nebo vétsich bytech. Kazdy uklid proto vyZaduje alespon minimalni pfipravu prostoru
a obcasné presunuti vysavace mezi mistnostmi.

Klicova doporuceni pro efektivni provoz:
1. Uvolnéte podlahu od volnych prekazek.
2. Umistéte dokovaci stanici na dobre pristupné misto.
3. Stridejte rezimy Cisténi podle potieby.
4. Pravidelné provadéjte udrzbu, vyprazdriujte shérnou nadobu a Cistéte filtry.
5. U vétsich bytl rozdélte uklid do nékolika mensich cyklt.

Vysledna Cistota a spokojenost s provozem vysavace MIDEA i5C bude ve vSech pfipadech Umérna drovni ptipravy
prostoru a péce o zafizeni. Zvolite-li tento model, ziskate odolného, jednoduchého, ale o néco méné inteligentniho
pomocnika pro bézny uklid, s nimz minimalizujete nutnost interakce s modernimi technologie. Je dilezZité zvazit, zda
vam tento kompromis mezi cenou, jednoduchosti a absenci pokrocilych funkci bude vyhovovat pravé ve vasi
domacnosti.

YouTube

priklad pouZziti mopovaciho nastavce: https://www.youtube.com/watch?v=g91ouCBhgmg

priklad propojeni s aplikaci (bez aplikace nelze vyuzit Mop!): https://www.youtube.com/watch?v=g8aXtUW sTo

Ptiklad denniho pravidelného cisténi a udrzby: https://www.youtube.com/watch?v=InqUsU5J3Do



https://www.youtube.com/watch?v=g91ouCBhqmg
https://www.youtube.com/watch?v=g8aXtUW_sTo
https://www.youtube.com/watch?v=lnqUsU5J3Do

